Panneau droit – partie basse du Ka-50

PVI-800 aide à la navigation et PVTz-800 réglage du Data link
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Numéro de WayPoint

Afchalges|hauit/bas Numéro des autres fonctions

Mode WayPoint [Alt.D+a] Inutilisable

Alignement centrale inertielle par point

de référence préenregistré [Alt D+e] Alignement précis de la centrale inertielle

(~30 min) [Alt.D+r]
Affichage coordonées des héliports . "
de début (1) et de fin (2) [Alt.D+t] ) Alignement normal [Alt.D+y]

Coordonnees de cible [Alt.D+u] Coordonées du début de mission [Alt.D+p]

Annuler / supprimer [Alt.D+0]
Cap et distance du TP [Alt.D+g]

Entrée / valider [Alt.D+i]
Coordonnées de son appareil [Alt.D+q]

3 - 7 Cap, temps & distance de I'aéroport
Sous:mode DTA duimode WP [Alt D] 3 d'atterissage (fin mission) [Alt.D+f]
“OTKN" = OFF [Alt.D+v] ¥ ] Direction et vitesse du vent [Alt.D+d]
“KBL" = CHECK : voir d'autres fonctions (en haut, direction (°); en bas, vitesse-m/s)
sans modifier la fonction en cours £ ; ) . 7
“BBOJ" = EDIT : modif. de coordonnées - 0 Luminosité [Maj.D+Ctrl.D ou Alt.D+p]
“PAB’” = OPER : fonctionnement normal ) Activation du Data Link [Ctrl.D+b]
MKMYH.K_2§II“”AML:”'I;SZ;;H progra;r}{nDailgr . 3 = Type de correction de la centrale inertielle :

par Shkval (bas) ou Point de ref. [Ctrl.D+V]

Identifiant Data link [Ctrl.G+i]

"OTKI" = OFF [Ctr.G+,]
"MPUEM" = REC : réception uniquement
"BEAOM" = WING : Ailier (1 a 4) normal
"KOM" OM : Leader (rend plus visible)





PVI-800 – L’aide à la navigation
Les informations de direction (cap) sont reportées sur le HUD (pas sur l’ABRIS). 
Attention, les informations peuvent différer en fonction du mode de vol employer au moment de la manipulation du PVI-800 (Flight, Enroute, Return…)

Mode WayPoint :

Sélectionner le numéro de WP (max 6). Il s’affiche sur le petit écran du haut. Les coordonnées correspondantes (latitude sur l’écran haut et longitude sur l’écran bas) s’affichent. Sur le HUD, sous l’indicateur de cap, apparaît un losange indiquant la direction à prendre pour atteindre le WP. Le Ka-50 peut se rendre tout seul comme un grand (pilote auto) à ce WP. Pour cela, activer le mode Route [r]. 

Sous modes DTA (Desired Track Angle):

En mode WayPoint actif et numéro de WP sélectionné, appuyer sur “Ψ:Z/T/Sпм” pour entrer dans ce sous mode. L’écran du bas indique la distance du WP. L’écran du haut donne plusieurs renseignements (j’y ai rien compris).
Mode direction et vitesse du vent :

L’écran du haut indique la direction du vent en °. L’écran du bas indique la vitesse du vent en m/s.

Mode d’alignement de la centrale inertielle par point de référence préenregistré :
4 points d’alignement max, positionnés dans l’éditeur de mission. 

Mode coordonnée de cible (Targe Point TP) :
Jusqu’à 10 coordonnées enregistrées en volant au dessus ou par verrouillage au Shkval. 

Ex. : Pour enregistrer sa position en 4 : Mettre le rotacteur en fonction d’édition “ВВОД”. Appuyer sur TP “ОТ”, sur Self Coordonates “φ/λ”, sur 4 puis sur ENTER “ВВОД”. (A tester)

Cap et distance du TP :
En mode coordonnée de cible (TP), cible sélectionnée. Appuyer sur le bouton ‘Cap et distance du TP’ “Ац/Дц”. L’écran du haut indique le cap en ° et l’écran du bas indique la distance en km (l’apostrophe correspond à la virgule - 32’5 = 32,5km)
Cap, temps et distance de l’aéroport d’atterrissage :
Correspond au point de fin de mission. L’écran du haut est à diviser en deux parties. Les 3 digits de gauche indiquent le cap et les 3 digits de droite indiquent le temps avant d’y arriver. 

L’écran du bas indique la distance restante pour y arriver (32’5 = 32,5km).

PVTz-800 – Configuration du Data Link

Le réseau du Data link permet de connecter entre eux, jusqu’à 4 Ka-50. Au-delà, il faut créer des réseaux distincts en leur affectant une fréquence propre. Chaque Ka-50 doit avoir un identifiant unique sur le réseau (1 à 4). Le leader ("КОМ" / COM sur le PVTz-800) se distingue par un double cercle sur l’ABRIS des autres. De manière générale et pour transmettre de façon multidirectionnelle, tous les Ka-50 (sauf le leader) mettent le rotacteur de mode du Data link sur "ВЕДОМ" (WING).
Partie arrière – Auto pilote, ARK-22 ADF et R-828 VHF-1
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Réglage de la vitesse de scan du Shkval
[Ctr.G+Maj.G ou Alt.G+,]

Déclinaison magnétique [Maj.D+Ctrl.D ou Alt.D+]

Inutilisable

VHF 1 (combatants sol & FAC)|

Numéro de canal utilisé
Choix du canal VHF-1 [Alt.D+Ctrl.D+n ou ]

Activer le systéme de signaux lumineux [Ctrl.D+a].
(utilisé pour silence radio ou en cas de radio HS)

Mise a feu des fusées de couleur [Alt.G+& & ]

Coupe les auto pilotes (pas les amortisseurs)
HUD en mode directeur de vol [Ctrl.G+q]

P.A. en maintient : “3K" de cap [Alt.G+x]
“NI3N” de route

P.A. en maintient : "BAP” d'altitude [Ctrl.G+x]
"PB” de hauteur (radar)

Correction de la latitude

Toujours laisser le mode télégraphe (bas)
Auto test ADF [AIL G+Ctrl.G+  ALGHCLG+3]
Choix du canal ADF [Ctr.G+) ou =]

ADF en mode - compas “KOMIT" [Alt.G+Ctrl.G+"]

- antenne “AHT"
Volume ADF [Alt.G+Ctrl.G+ ) ou =]

Volume [Maj.G+Ctrl.G+" ou $]

Activer le canal sélectionné [Maj.D+Ctrl.D+t]

Squelch [Alt.D+Ctrl.D+r]

Allumé si le canal activé est différent
du canal sélectionné

Clavier Fr
27/05/2009




Mode cap : l’hélicoptère prendra la trajectoire la plus courte vers le prochain WayPoint. 

Mode route : l’hélicoptère rejoint en priorité la route (trait entre deux WP) avant de prendre la direction du prochain WP. 
Tangage, roulis et lacet
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